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(54) Title: METHOD AND DEVICE FOR CONTROLLING THE DRIVING DYNAMICS OF A VEHICLE 



(54) Bezeichnung: VERFAHREN UND VORRICHTUNG ZUM REGELN DER FAHRDYNAMIK EINES FAHRZEUGS 




(57) Abstract: The invention relates to a method for controlling the driving dynamics of a vehicle, whereby a steering motion is 
carried out in accordance with a control variable that is calculated depending on a deviation between a desired value and a detected 
actual value of a driving condition variable. The inventive method is characterized in that at least one matching degree of a detected 
value of a steering angle adjusted by a driver and/or a steering angle gradient adjusted by the driver relative to a predetermined 
indefinite set is determined and a value of the control variable is modified in accordance with the matching degree. 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Regeln der Fahrdynamik eines Fahrzeugs, bei dem eine Lenk- 
bewegung nach Massgabe einer Stellgrosse vorgenommen wird, die in Abhangigkeit einer Abweichung zwischen einem Sollwert 
und einem erfassten Istwert einer Fahrzustandsgrosse berechnet wird. Das Verfahren zeichnet sich dadurch aus, dass wenigstens ein 
ZugehOrigkeitsgrad eines erfassten Wertes eines von einem Fahrer eingestellten Lenkwinkels und/oder eines von dem Fahrer einge- 
stellten Lenkwinkelgradienten zu einer vorgegebenen unscharfen Menge ermittelt wird, und ein Wert der Stellgrosse in Abhangigkeit 
des Zugehdrigkeitsgrades verandert wird. 



